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DIAGRAMA INTERCONEXIONES PLC 13c'* BOBINA DE RELE INTERFACE WAGO 788-312 ‘ ) e s
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CROQUIS UBICACION INSCRIPCION S.E.C. PROYECTO ELECTRICO INVERNADERO PILOTO
1- EL DETALLE DE CADA UNO DE LOS NOMBRES DE INTERCONEXIONES EN LAMINA 09 (ARQUITECTURA DEL PLC) é SECADO DE BIOSOLIDOS CGIB EL RUTAL
2- EL HMI REFLEJARA EQUIPOS "FUNCIONANDO", "DETENIDOS", "FALLAS", "MEDICION DE SENSORES". MONTENEGRO DIAGRAMA INTERCONEXIONES PLC
14 DIRECCION : (G LAMINA : 08 de 13
Q ESCALA : S/Esc.| FECHA : 19/01 /16
3 CONSTRUCCION | @mmw. | JRLF. [16-05-16 9 R — o
NOTAS: 2 REVISION e, | JR.LF. |11-04-16 ;? REGION RLE
LOS MATERIALES QUE REQUIEREN CERTIFICACION - REVISION @ | IRLF. |02:03-16 ;5 :
PARA SU USO CUMPLEN CON ESTE REQUISITO. 0 REVISION _—— J.R.L.F. | 01-02-16
REV. DESCRIPCION APROBO | DIBUJO | FECHA AGUAS ANDINAS S.A.
RUNGUE INGENIERO ELECTRICO CLASE "A"
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